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Obr. 2. Schéma zapojeni
éislicové ¢asti wobbleru
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ho kmitoétu. Trimrem TR1 s pfislus-
nymi souéastkami nastavime napéti
0 V v klidovém stavu na vyvodu 14
104.

Toto feSeni ma jednu nevyhodu;
vrcholovy detektor je v uréitych pas-
mech kmitogtové nevyrovnany, s chy-
bou az 10 %. Hodné pomohlo zatlu-
meni rezistorem R21, pfesto jsme
dosli k tomu, Ze jsme do programu
vioZili funkci ,Kalibrace®, ktera se
uskuteéfiuje pfi prvnim zapojeni pfi-
stroje. Chyba méfeni je men3i nez
0,5 %.

Digitalni ¢ast je tvofena proceso-
rem 105. Ten zajistuje nékolik funkei,
SYNC, SCLK a DATA ovladaji DDS
oscilator. Vstup A/D je analogovy
pfevodnik s rozlisenim 10 bitl, slouzi
k méfreni vstupni hodnoty, na port
REF+ je pfipojen referenéni zdroj
106, port RA1 je pouzit pro vybijeni
kondenzatoru vrcholového detektoru.
Port RA4 spina LED, ktera indikuje
preteéeni prevodniku A/D, tj. velky
vstupni signal. Porty Rx a Tx jsou
pres optoéleny OP1 a OP2 pfipojeny
na obvod 107, ktery s pfislusnymi
prvky tvofi galvanicky oddéleny pfe-
vodnik USB/USART. Zdroj je tvo-
fen obvody pfevodniki DC/DC, gal-
vanicky oddélenymi. 109 slouzi jako
ss zdroj (s pfisluénymi kondenza-
tory a tlumivkou) 5 V pro procesor,
1010 je zdroj £12 V pro analogovou
cast.
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Stavba

Wobbler je zna¢né nachylny na
externi ruseni, je tedy nutné pouzit
oboustrannou desku s ploSnymi spoji
s ,prolitou‘ zemi a je nutné pouZit ko-
vovou skfifi. Deska s ploSnymi spoji
je na obr. 3 (strana spojl) a obr. 4
(strana soucastek), rozmisténi sou-
Castek je na obr. 5.

Na desce s ploSnymi spoji jsou
umistény véechny souéastky, véetné
potenciometrl a konektordl BNC.

Osvédgilo se v prvni fazi osadit
kompletné pasivni soucastky a inte-
grované obvody 109 a |010. Sou-
¢astky v zavorkach osadime ze stra-
ny spojl. Poté pfipojime vstup 5 V od
USB na zdroj s nastavenym omeze-
nim proudu na asi 260 mA a zméfi-
me na desce, zda jsou vechna napé-
ti (Ucc, +Un a -Un) v pofadku. Pokud
ano, osadime ostatni soucastky,
znovu pfipojime na zdroj 5 V a zkon-
trolujeme stavy napéti. Pokud je vie
v pofadku, pfipojime konektor USB
a mlzeme pfipojit wobbler k PC.

Konektor USB zapajime do po-
mocné desky (obr. 6) a pfiSroubuje-
me na konzolku ve skfifice pomoci
distanénich sloupk DASM3*5.

Nastaveni

Po pripojeni wobbleru k PC v prv-
ni fadé nastavime v klidovém stavu

(bez signalu) trimrem TR1 na vyvodu
14 104 (rozsah multimetru v mV) nu-
lové napéti. V software na PC piejde-
me do funkce ,Generator” a zvolime
postupné kmitoéty 10 Hz, 100 Hz,
1 kHz, 10 kHz a 100 kHz. VZdy pro-
meéfime osciloskopem zapojenym na
konektor CON1 viechny polohy pfe-
pinage a sledujeme kmitoctovou line-
aritu. Na desce je misto pro konden-
zator Cx pro kompenzaci kmitoctové
linearity u vysokych kmitoétd, ale v pra-
xi neni nutny.

Pak propojime CON1 a CON2
BNC kabelem, na vystup impedanéni-
ho pfevodniku a zesilovage pfipojime
osciloskop (104, vyvod 7) a kapacit-
nim trimrem vyrovname kmitoéto-
vou charakteristiku u vy§Sich kmi-
to¢td pfi rznych polohach pfepinace
PR2. | zde je moZné si pomoci kon-
denzatorem C11 (Cy), ale v praxi to
nebylo nutné. Tim je nastaveni ukon-
¢eno.

Popis software na PC

Vyobrazeni okna SW je na obr. 8.
Zobrazuje snimani audiokfivek ko-
rekéniho zesilovace.

Poznamky

- Poéet méfenych bodd ma vliv na
rozlieni a rychlost rozmitani. Vé&tsi
pocet bodl vytvofi jemnéjsi kfivku,
ale méfeni trva déle.

- Referenéni frekvence nastavime
tak, Ze zvolime pozadovany kmitocet,
pfepinaéem PR2 a potenciometrem
P2 nastavime pozadované napéti.
Tato hodnota se zobrazuje v okné
,Current scaling" ¢ervené. Napf. mé-
fime pribéh korekci audiozesilovace.

(Prakticka elektronika - [\;108/2012)
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